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亚 Swinburne University of Technology 访问学者。研究方向：多智能体及其安全

控制、光谱数据分析、数学课程与教学论、智能电网、数字图像处理。目前主持

在研江苏省高校“智慧教育与教学数字化转型研究”专项课题 1 项，主持并完成

国家青年基金项目 1 项、南通市市级课题 1 项，参与国家自然科学面上基金项目

3 项、江苏省现代教育技术重点课题 1 项。近年来，指导本科生、研究生获省级

大学生创新训练计划项目 3 项，授权发明专利 5 项，大学生数学建模竞赛全国二

等奖、中国研究生数学建模竞赛全国二等奖多项。 
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学习进修经历：  

1998-09 至 2002-06   苏州大学     数学与应用数学          学士 

2002-09 至 2005-06   苏州大学        软件工程           硕士研究生 

2015-09 至 2021-06   上海大学    控制理论与控制工程     博士研究生 

 

教学工作经历： 

2002.09-至今 南通大学理学院，教师 

主讲课程：数字图像处理，现代控制理论，概率论与数理统计，复变函数与积分

变换，高等数学，线性代数 
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科研教学成果： 

1．科研教学项目： 

[1] 主持国家自然科学基金青年项目“脆弱网络环境下网络化系统分级安全控制研究”， 

2020.01-2022.12  

[2] 主持江苏省高校“智慧教育与教学数字化转型研究”专项课题“基于在线智慧教育

生态系统的多样化评价体系构建与实践研究”，2022.11-2024.12 

[3] 主持南通市科技计划项目“南通周边海域二甲基硫研究”，2013.12-2015.12 

[4] 参与国家自然科学基金面上项目“北极的生态系统和二甲基硫对当地气候的影响”，

2013.01-2016.12 

[5] 参与国家自然科学基金面上项目“弹性事件驱动的网络化系统自律安全控制研究”， 

2017.01-2020.12 

[6] 参与国家自然科学基金面上项目“广义符号网络的事件触发控制研究”，2021.01-

2023.12 
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